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J01-01F591 LARGE NEEDLE DRIVER TEKNiK SARTNAMESI

1. Malzeme Hastanemizde meveut olan da Vinei S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2. Malzeme cerrahin el bilegi hareketini hastanin i¢ine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3. Cenelerin agilma ag! kapasitesi 0 ile 30 derece arasinda olmalidir,

4. Cenelerin her birinin uzunlugu 0.9 cm ile 1, 2cm arasinda ofmalidir.

5. Enstriimanm toplam uzunlugu 54 cm ile 56 cm arasinda olmalidir.

6. Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmelidir.




J01-01F064 MONOPOLAR CURVED MAKAS (ROBOTIK CERRAHI)

1.Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2.Malzeme cerrahm el bilegi hareketini hastanin i¢ine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3.Cenelerin agilma ag1 kapasitesi 0 ile 38 derece arasinda olmalidir.

4.Cenelerin her birinin uzunlugu 1,2cm ile 1,4cm arasinda olmalidr.

5.Enstriimanin toplam uzunlugu 55cm ile 57cm arasinda olmalidir.

6.Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmeli




J01-01F067 PROGRASP FORCEPS

I.Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2.Malzeme cerrahin el bilegi hareketini hastanin icine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3.Cenelerin kuvveti yiiksek - diisiik diizeyde olmalidir.

4.Cenelerin agilma ag1 kapasitesi 0 ile 38 derece arasinda olmalidir.

5.Cenelerin her birinin uzunlugu 2.7cm ile 3,1cm arasinda olmalidir.

6.Enstriimanin toplam uzunlugu 54cm ile 58cm arasinda olmalidir.

7.Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmelidir.




JO01-01F060 FENESTRAD BiPOLAR FORCEPS (5.NO.42752)

I.Enstriiman Hastanemizde meveut olan da Vinei S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2.Enstriiman cerrahin el bilegi hareketini hastanin icine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3.Cenelerin kuvveti orta-orta diizeyde olmalidur.

4.Cenelerin agilma ag1 kapasitesi 0 ile 45 derece arasinda olmalidir.

5.Cenelerin her birinin uzunlugu 2cm ile 2.2cm arasinda olmalidir.

6.Enstriimanin toplam uzunlugu 55c¢m ile 57cm arasinda olmalidir.

7.Enstriiman 8mm ¢apinda olmalidir.

8.Enstriiman 10 ameliyatta kullanilabilmelidir

Ebrp é{&%k‘{mﬁ:x“;
( hekvathane Birim
Sorumtusu




JO01-01E414 ENSTRUMAN ARM DRAPE

1-Uriin Hastanemizde meveut olan da Vinci S ve Si HD robotik cerrahi sisteminin enstriiman kollarini
ortmek ve bu sayede steril olan ameliyat sahasinda kollarin kullanimini saglamak iizere dizayn edilmisg
olmalidir.

2-Malzeme tekli paketler halinde steril ve cerrahi operasyon i¢in kullanima hazir olmalidir.
3-Ortiiler seffaf naylondan iiretilmis olmalidir.
4-Uzerlerine monte edilmis plastik aparatlar sayesinde ortiiler kollara tutturulabilmelidir.

5-Plastik aparatlar ameliyat esnasinda kullanilan enstriimanlar ile robotik kollari birbirine baglayan ve
robotik kollarin hareketlerini sinirlamayacak tarzda dizayn edilmis olmalidir.

6-Ortiiniin iizerinde ortliyii kola sarmayi saglayan 6zel bantlar olmalidir.

Ortii Kolu kismen degil tamamen 6rtecek sekilde olmalidir




J01-01F073 TIP COVER

I-Malzeme Hastanemizde bulunan da Vinci S, da Vinci Si HD ve da Vinei Xi sistemi ile kullanilacak
olan Monopolar makasa uyumlu olmalidir.

2-Tip Cover? in makas ucuna takilmasini kolaylastirmak i¢in etrafinda bir koruyucu kilif
bulunmalidir.

3-Koruyucu kilif Tip Cover makasa takildiktan sonra yana dogru agilarak makas ucundan
ayrtlabilmelidir.

4-Monopolar makasin bilek kismindan dokuya elektik akimint engellemek iizere izolasyon yapabilme
ozelliginde olmahdir.

5-Makasin hareketlerini engellemeyecek esneklikte olmalidir.

Wiathene Birim
Sorumlusy




JOI-01E465 Instrument Cannula 8 mm 420002

I Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci Si HD Sistem ile kullanima uygun olmalidir.

2. Kaniil 6lgiileri en az 12.7x12.7x 30.48 cm olmahdir.

(9%

Malizeme iizerinde Remote Center’ gosteren siyah serit olmalidir.

4. Trokar robota takildiginda robot tarafindan otomatik tanmabilme 6zelligi olmalidir.




J01-01F350 480275 Harmonic Ace Curved Shears

I- Enstriiman da Vinci X veya da Vinci Xi Sistemi ile kullanima uygun olmahdir.
2- Cenelerin her birinin uzunlugu 2,lcm ila 2,3cm arasinda olmahdir.

3- Enstriimanin ¢alisma uzunlugu 26cm ila 27cm arasinda olmahdir.

4- Enstriiman ¢api 8mm olmalidir.

5- Enstriiman tek kullanimlik (disposable) olmalidir.

6- UTS kaydi olmalidir.




JO1-01F074 (480422) VESSEL SEALER EXTEND

1. Enstriiman da Vinci X veya da Vinci Xi Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.

2. Enstriiman cerrahin el bilegi hareketini hastanin igine iletebilecek sekilde dizayn
edilmis olmalidir.

3. Cenelerin agilma ag¢1 kapasitesi 0 ila 40 derece arasinda olmalidir.
4. Cenelerin her birinin uzunlugu 2cm ile 2, 1cm arasinda olmalidir.

5. Enstriimanin ¢alisma alninda bulunan maksimum toplam uzunlugu 32¢m ile
33cm arasinda olmalidir.

6. Cene ug kisimlart diseksiyona uygun ve tutucu 6zellikte olmalidir.

7. Enstriiman 7 mm’ye kadar olan damarlari mithiirleyebilme ézelligine sahip
olmalidir.

8. Enstriiman ¢apt 8mm olmalidur.
9. Enstriiman tek kullanimlik (disposable) olmalidir.

10. UTS kayd: olmalidir.




J01-01G775 470184 Permanent Cautery Spatula

I- Enstriiman da Vinci X veya da Vinci Xi Sistemi ile kullanima uygun olmalidi.
2- Enstriiman cerrahin el bilegi hareketini hastanmn igine iletebilecek sekilde dizayn
edilmis olmalidir.

3- Spatula uzunlugu 1,6¢m ila 1,8cm arasinda olmalidir.

4- Enstriimanin ¢alisma uzunlugu 32cm ila 33¢m arasinda olmalidir.

5- Enstriiman c¢apr 8mm olmalidir,

6- Enstriiman 10 ameliyatta kullanilabilmelidir.

7- UTS kaydi olmahdir.




