J01-01F064 MONOPOLAR CURVED MAKAS (ROBOTIK CERRAHI)

1.20179 Hot Shears - Monopolar Curved Scissors Teknik $artnamesi

2 Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
3.Malzeme cerrahin el bilegi hareketini hastanin icine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
4 Cenelerin agilma ag1 kapasitesi 0 ile 38 derece arasinda olmahdir.

5.Cenelerin her birinin uzunlugu 1,2cm ile 1,4cm arasinda olmalidir.

6.Enstriimanin toplam uzunlugu 55cm ile 57cm arasinda olmalidir.

7.Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmeli. = .




J01-01E414 ENSTRUMAN ARM DRAPE

1-Uriin Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD robotik cerrahi sisteminin enstriiman kollarini
srtmek ve bu sayede steril olan ameliyat sahasinda kollanin kullanimini saglamak tizere dizayn edilmis
olmalidir.

2-Malzeme tekli paketler halinde steril ve cerrahi operasyon igin kullanima hazir olmalidir.
3-Ortiiler seffaf naylondan iiretilmis olmalidir.
4-Uzerlerine monte edilmis plastik aparatlar sayesinde ortiiler kollara tutturulabilmelidir.

5-Plastik aparatlar ameliyat esnasinda kullanilan enstriimanlar ile robotik kollar birbirine baglayan ve
robotik kollarin hareketlerini sinirlamayacak tarzda dizayn edilmis olmalidur.

6-Ortiiniin iizerinde &rtilyii kola sarmay1 sagiayau Ozel bantlar olmalidir.

Ortii Kolu kismen degil tamamen &rtecek §c1;_{i-_l_(;i,e;_gl_rnalid1if




J01-01F060 FENESTRAD BIPOLAR FORCEPS (S.N0.42752)

1.Enstriiman Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2.Enstriiman cerrahin el bilegi hareketini hastanin igine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3.Cenelerin kuvveti orta-orta diizeyde olmalidir,

4.Cenelerin agilma a1 kapasitesi 0 ile 45 derece arasinda olmalidir.

5.Cenelerin her birinin uzunlugu 2cm ile 2,2cm arasinda olmalidir.

6.Enstriimanin toplam uzunlugu 55cm ile 57cm arasinda olmalidir.

7.Enstriiman 8mm capinda olmalidir.

8.Enstriiman 10 ameliyatta kullanilabilmelidir




J01-01F067 PROGRASP FORCEPS

| Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2 Malzeme cerrahin el bilegi hareketini hastanin igine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3.Cenelerin kuvveti yiiksek - dusiik diizeyde olmalidir.

4.Cenelerin agilma ag1 kapasitesi 0 ile 38 derece arasinda olmalidir.

5.Cenelerin her birinin uzunlugu 2,7cm ile 3,1cm arasinda olmalidir.

6.Enstriimanin toplam uzunlugu 54cm ile 58cm arasinda olmalidir.

7 Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmelidir.
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J01-01F078 LARGE NEEDLE DRiVER TEKNIiK SARTNAMESI

1. Malzeme Hastanemizde mevcut olan da Vinci S ve Si HD Sistemi ile kullanima uygun olmalidir.
2. Malzeme cerrahin el bilegi hareketini hastanin i¢ine iletebilecek sekilde dizayn edilmis olmalidir.
3. Cenelerin agilma ag: kapasitesi 0 ile 30 derece arasinda olmalidur.

4. Cenelerin her birinin uzunlugu 0,9 cm ile 1,2cm arasmda olmalidir.

5. Enstriimanin toplam uzunlugu 54 c¢m ile 56 cm arasinda olmalidir.

6. Malzeme 10 ameliyatta kullanilabilmelidir.




J01-01E413 KAMERA HEAD DRAPE

1.Uriin Hastanemizde mevcut olan da Vinci Si HD robotik cerrahi sisteminde kullanilan kamera
bagilif1 ve kamera kablo kismini értmek ve bu sayede steril olan ameliyat sahasinda kameranin kablo
ile birlikte kullanimini saglamak iizere dizayn edilmis olmalidir.

2.Malzeme tekli paketler halinde steril ve cerrahi operasyon i¢in kullanima hazir olmalidir.
3.Ortiiler seffaf naylondan iiretilmis olmalidir.

4.0rtii kablonun kameraya oturmasin saglayan dzel yapilar ihtiva etmelidir.

5.0rtii kablonun ve kameranin hareketini kisitlamamalidir.

6.Ortiiniin iizerinde oOrtitylt sikistirmaya yardime 6zel bantlar olmalidir.

7.0rtii Kabloyu kismen degil tamamen rtecek sekilde olmalidir.

Ortil izerinde endoskopun Kamerziya monféjlﬁ}i );afdlrhm adaptor bulunmalidir




J01-01E412 KAMERA ARM DRAPE

1.Uriin Hastanemizde meveut olan da Vinei Si HD robotik cerrahi sisteminin kamera kolunu &rtmek
ve bu sayede steril olan ameliyat sahasinda kolun kullammim saglamak fizere dizayn edilmis
olmalidir.

2.Malzeme tekli paketler halinde steril ve cerrahi operasyon igin kullanima hazir olmahidir.
3.Ortiiler seffaf naylondan iretilmis olmalidur.

4.0Ortii kameranin kola oturmasimi saglayan 6zel yapilar ihtiva etmelidir.

5.0rtii Kolun ve kameranin hareketini kisitlamamalidir.

6.Ortiiniin tizerinde Srtiiyii kola sarmaya yardime: dzel bantlar olmalidir.

7.0rtii Kolu kismen degil tamamen 6rtecek sekilde olmalidir.

8.0rtii {izerinde endoskopun kola montaj m'a-yardlmm adaptor bulunmalidir.




